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OPIS TECHNICZNY ROBOT BUDOWLANYCH

Roboty objete niniejszym opracowaniem projektowym zgodnegsz wspolnym stownikiem zamowig CPV.
Grupa robot: Roboty w zakresie konstruowania, fumelatowania oraz wykonywania nawierzchni autostrad i
drég.

KOD CPV: 45233000-9

1.1 Podstawa opracowania.

Podstaw opracowania jest:

- Umowa zawarta z Inwestorem,

- Inwentaryzacja terenu aitego inwestygj wykonana przez PPW ,DRO-KOM” Pawet
Zienkiewicz,

- Mapa do celéw opiniodawczych,

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 24 czerwc220. w sprawie przepisow

techniczno-budowlanych dot. drog publicznych (Dzz\2022 poz. 1518)

1.2. Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem opracowania jeptzebudowa drogi gminnej transportu rolnego w msc.
Karolewo.
Odcinek drogi ohjty przebudow od km 0 + 000,00 do km 0 + 375,70.

1.3. Stan istniejcy.

- Funkcja terenu

Teren pod projektowan inwestycg stanowi pas drogi gminnej w msc. Karolewo.
Przedmiotowa droga petni kolokalnego paiczenia drogowego i obstuguje teren przylegty
do pasa drogowego. Drogminm zaklasyfikowano pod wzgllem technicznym do klasy

technicznej ,D” — dojazdowa.

- Lokalizacja inwestycji
Inwestycja zlokalizowana jest w wojewddztwie mazeekim, powiat makowski, Gmina

Krasnosielc, jednostka ewidencyjna 141104 2, OBR30- Karolewo, nr ewid. dziatki: 104.

- Zagospodarowanie terenu

Na terenie przeznaczonym pod projektogvamvestycg zlokalizowane jest uzbrojenie

techniczne terenu:



- kanalizacja teletechniczna,
- stupy napowietrznych linii energetycznych,
- wodochgi,

- sieci energetyczne podziemne,

Zainwestowanie:

W obrebie inwestycji zlokalizowaneas
- dzialki bez zabudowy,
- pola uprawne i nietytki,

- zabudowa rozproszona — wiejska,

Zielen:

Wystepuje jako niska: (trawy, zakrzaczenia) oraz wysakaewa.

Jezdnia

Na catdci trasy wys¢puje jako bitumiczna grub. 5cm i szer. 4,00m.

Skrzyzowania

Nie wyskpuja.

Zjazdy
Wystepuja jako gruntowe.

Obiekty
Nie wysepuja.

Przepusty
Nie wyskpuja.

1.3.1. Warunki gruntowo - wodne.

Warunki gruntowo-wodne

1. piaski humusowe o grufm warstwy od 0,10m do 0,15m,



2. piaski drobne z przewarstwieniami pajihumusu,

3. Gkbokas¢ przemarzania gruntu wynosi 1,0 m p.p.t.,

4. Warunki wodnesgprzecegtne. Zmienny stan zalegania wody gruntowej aated pory
roku i opadéw atmosferycznych.

Grunty w podtau zaklasyfikowano do grupy soosci od G-1 do G-2.

Zgodnie z Rozporadzeniem Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodaki Morskiej
z dnia 25 kwietnia 2012r., w sprawie ustalenia geethnicznych warunkow posadowienia
obiektow budowlanych (Dz. U. z dnia 27 kwietnia 2@r.), warunki gruntowe okreslono

jako proste, a obiekt zaklasyfikowani do pierwszekategorii geotechniczne.

1.4.Rozwhnzania projektowe.

1.4.1. Parametry techniczne.

Parametry techniczne obiektu dobrano na podstBemporzadzenie Ministra Transportu i
Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r.
-W sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odgada& drogi publiczne
i ich usytuowanie” wraz z giejszymi zmianami.
Przyjto:
- klas; techniczi drogi — ,D” - dojazdowa,
- predkos¢ projektowg — 30 km/h,
- kategoria ruchu — KR1-2,
- szer. jezdni — 5,00m,

- szer. poboczy - 0,80m,

* Przebieg projektowanej jezdni drogi dostosowanakiztattowania istniegej jezdni,
usytuowania ogrodze granic pasa drogowego,

1.4.2. Dane geodezyjne.

Podstaw opracowania geodezyjnego jest mapa do celéw apdmozych w wersji
elektronicznej wydana przezf@dek Dokumentacji Geodezyjnej Starostwa Powiat@oveg

Makowie Maz..



Dane wspotrgdnych X, Y wierzchotkéw zatanmiatrasy projektowanej osi jezdni opisano na

rysunku nr 2.

Nr X Y
wl 5884121,42 7505950,02
w2 5884162,94 7505917,62
w3 5884286,23 7505819,61
w4 5884416,89 7505718,04

Uwaga! Opisane wspékdne sczytano z mapy zasadniczej do celéw opinioggetcw

wersji elektronicznej.

1.4.3. Geometria.

Tyczenie tras krawdzi jezdni i poboczy naly wykona odwzorowuic w terenie proj. ©

jezdni zgodnie z rysunkiem nr 2 oraz zastosomatod domiarow prostoitnych.

Luki w planie
Nie wyskpuja.

1.4.4. Rozwjzanie wysokdciowe.

Rozwizanie wysokéciowe przewiduje podniesieniegdnych nawierzchni bitumicznej w osi
jezdni o 8cm (uteenie warstwy wyrownawczej grub. do 4cm i warsteieralnej grub. 4cm).
Rzedne krawdzi jezdni i poboczy naky wynies¢ wysokaciowo zgodnie z rys. nr 3.

W przypadku zmian wprowadzanych na budowie zyalezyska& zgod: Projektanta i
Zamawiajcego.

1.4.5. Przekroje poprzeczne — rob6t ziemnych.

Przekrojéw poprzecznych nie wykonano. Roboty ziepwieezono analitycznie.

1.4.6. Przekroje normalne (poprzeczne).

odc. od km 0 + 000,00 do km 0 + 375,70
- jezdnia szer. 5,00m,



- spadek poprzeczny jezdni daszkowy po 2%,
- obustronne pobocza szer. 0,80m,
- spadek poprzeczny poboczy 6%,

1.5. Projektowane konstrukcje nawierzchni.

Przy projektowaniu konstrukcji nawierzchni wykoriayso konstrukcje przedstawione
w Rozporadzeniu Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjraa 2 marca 1999r., z
pézniejszymi zmianami oraKATALOG TYPOWYCH KONSTRUKCJI
NAWIERZCHNI PODATNYCH i POLSZTYWNYCH

Jezdnia - wzmochienia:

- warstwacieralna z AC11, asfalt D50/70, grub. 4cm,

- warstwa wyréwnawcza z AC16, asfalt D50i@ib. 4cm,

Poszerzenia jezdni kat. ruchu KR 1-2:

- warstwacieralna z AC11, asfalt D50/70, grub. 4cm,
- warstwa wyréwnawcza z AC16, asfalt D50gi@b. 4cm,
- podbudowa z kruszywa tamanego 0/31,5 statanego mechanicznie grub. 20cm o
1s=1,00 (o130,
Pobocza:

- warstwa z kruszywa ftamanego 0/31,5 stailemego mechanicznie grub. 15cm o
Is=1,00 (Gs/30),

UWAGA!

Koryto pod konstrukcj ¢ nalezy wykonaé nie dopuszczagc do rozluznienia gruntu w
podtozu ani do nagczenia wod.

Roboty nalezy wykonywaé odcinkami umazliwiaj acymi zaggszczenie podiga i
uzupetnienie koryta warstwami konstrukcyjnymi na dzennej dziatce roboczej.

Nie dopuszcza g pracy w okresach zimowych i trudnych warunkach atnosferycznych

oraz przy wysokim zwierciadle wody gruntowe;.



1.6. Organizacja ruchu.

Istniejaca organizacja ruchu nie wymaga zmiany.

1.7. Odwodnienie.

Odwodnienie zaprojektowano jako powierzchniowe rgrgpasa drogowego.

1.8. Uwarunkowania realizacji inwestycji.

Przed przysipieniem do rob6t drogowych nale

- usury¢ zakrzaczenia i drzewa,

1.9. Uwagi i zalecenia.

Roboty zlokalizowane na przeciu z uzbrojeniem podziemnym najewykonywa&
recznie po uprzednim zgtoszeniu rob6t sdigielom mediow.

Nalezy wyregulowa& armatug podziemnych urgdzen uzbrojenia technicznego terenu do
projektowanych rgdnych pod nadzorem wdeaicieli mediéw,

Za niedokfadnéci mapy, nie zainwentaryzowane gizenia lukzle zainwentaryzowane
projektant nie ponosi odpowiedziakon Odpowiada za mapOsrodek Dokumentacji
Geodezyjnej z ktérego zasobdéw zostata pobrana mapa.

W przypadku zniszczenia osnowy geodezyjnej, Wykaraawbot budowlanych wznowi
osnove na wiasny koszt.

Nalezy przewidzi€ w wycenie prac budowlanych roboty zwane z odtworzeniem
zniszczé istniepcej infrastruktury w czasie trwania budowy.

Roboty technologicznie dostosoévao warunkow otaczagego terenu.

Roboty budowlane nie natg wykonywa w miesiacach zimowych i w trudnych

warunkach atmosferycznych.

1.9.1. Opinie i uzgodnienia.

Nie wyskpuja.

1.10. Kolejnaé¢ realizacyjna inwestyciji.

— zabezpieczenie terenu budowy, wprowadzenie oznakiawe czas budowy,



— usunkcie krzakéw i drzew,

- wykonanie wykopow,

— wykonanie poszerzgezdni,

— wykonanie wzmocnienia ist. konstrukcji i nawierzcjazdni,
— wykonanie poboczy,

— roboty wykmczeniowe,

— upratniccie terenu,

1.11. Przedmiar robot.

Stanowi odgbne opracowanie.



